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SOTTOGRUPPO 



. CLASSE PROPOSTA 



O. RIASSUNTO 

La presente invenzione si riferisce ad una finestra automatica costituita da un telaio, da due ante vetrate, una esterna e Taltra 
interna, e dai meccanismi motorizzati in grado di attuare movimenti di apertura e/o chiusura indipendenti, di dette ante. La 
differenziazione delle specifiche fisico-ottiche di entrambe le vetrate complete di veneziana e/o di una tenda a rullo motorizzata, 
unitamente alia possibilita'di variare le condizioni, da una posizione delle vetrate ad una posizione diversa dalla precedente per 
mezzo dei meccanismi, e' importante per un' ottimizzazione del bilancio energetico di un edificio. Nella finestra inoltre, e' 
integrata una soluzione che permette di modificare il flusso tennico delle ante vetrate della finestra. 
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Descrizione annessa alia domanda di brevetto per invenzione industrial 
avente per titolo: 

"SISTEMA AUTOMATICO DI FINESTRA PER IL RISPARMIO 
ENERGETICO, OTTENUTO TRAMITE: UN'APPORTO 
ENERGETICO DI ORIGINE SOLARE DURANTE IL PERIODO 
FREDDO, IL CONTROLLO SOLARE ESTIVO, L'ISOLAMENTO 
TERMICO, IL CONTROLLO LUMINOSO INTERNO, IL 
RICAMBIO D'ARIA." 

Titolare: RAMIN FILIPPO, Via Chiesa 9 - 3901 8 Terlano (BZ); 
Inventori: RAMIN FILIPPO, Via Chiesa 9 - 39018 Terlano (BZ); 

FELDERER NORBERT, Via Montessa 15 - 39058 Sarentino (BZ). 
Depositata in data: 0 5 MAR. 2004 

DESCRIZIONE 

Lo stato della tecnica nelle varie soluzioni come per esempio: DE 296 24 
245 Ul ; EP 0978617Bl;prevedono soluzioni rivolte o all'individuazione di 
meccanismi per 1' apertura parallela di un'anta di una finestra; o per 1' 
apporto energetico dell' energia solare di una finestra durante il periodo 
invernale come all 'esempio IT 01/00026. Lo scopo dell 'invenzione, e' 
rivolto ad identificare quei presupposti , che permettano di raggiungere un 
piu' efficace controllo del bilancio energetico di un edificio, influenzato per 
quota parte dalle superfici vetrate, mediante una soluzione progettuale che 
prevede 1' utilizzo di componenti e meccanismi semplici. La finestra 
e'composta da un telaio, il quale ha funzione anche di controtelaio e/o di 
telaio portante della struttura dell 'edificio, da un'anta esterna e da un'anta 
interna, tra loro indipendenti e complete di vetrate , e dai meccanismi che 
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collegati ai motoriduttori, svolgono le funzioni di apertura e chiusura di 
dette ante. Ogni anta e'costituita da un profilo con un valore di trasmittanza 
tennica variabile preferibilmente di U=0,8 a 0,6 W/m 2 °K. La vetrata esterna 
e' costituita da un vetrocamera isolante con caratteristiche fisico ottiche 
idonee, con un valore di trasmittanza termica variabile preferibilmente di 
U= 1,6 a 1,1 W/m 2 °K , e con un fattore solare variabile preferibilmente dal 
68% al 77%, in grado di permettere una conseguente trasmissione 
energetica di origine solare. Internamente al vetrocamera esterno, 
e'collocata una veneziana o una tenda a rullo, costituita da materiale con un 
valore di conduttivita' termica variabile preferibilmente di Lamda 0,014 a 
0,0126 W/m°K. La veneziana o la tenda a rullo e' motorizzata. La vetrata 
isolante interna e'costituita da un vetrocamera isolante avente caratteristiche 
fisico ottiche idonee, e con un valore di trasmittanza termica variabile 
preferibilmente di U= 0,6 a 0,3 W/m 2 °K. Per entrambi i vetrocamera della 
fmestra, e'previsto quel tipo di distanziatore che per la caratteristica di 
condutivita' termica rispetto ad altri, permetta di migliorare l'isolamento 
termico lungo il perimetro del vetrocamera. L'insieme delle soluzioni 
adottate prevedono, che sulla base delle condizioni climatiche esterne, la 
fmestra possa attuare degli adattamenti, che permettono di conseguire dei 
benefici che si rendono disponibili. In pratica , si avra', che durante il 
periodo freddo e quando il sole e' incidente sulla superficie vetrata 
dell'edificio,.l'anta esterna della fmestra rimane chiusa, con la veneziana o 
la tenda a rullo totalmente sollevata, mentre l'anta interna della fmestra si 
sposta parallelamente al telaio, verso l'interno dell'ambiente. L energia 
solare che attraversa la vetrata isolante esterna , inizialmente riscalda l'aria 



airinterno della finestra, e successivamente genera un fenomeno convettivo 
dell'aria in prossimita' della fmestra , la quale, permette il riscaldamento 
deir aria deU'ambiente. Parte dell'energia solare incidente, attraversera' 
contemporaneamente entrambe le vetrate permettendo un'ulteriore 
passaggio di energia, diretta all'ambiente. 

Per contro, durante il periodo estivo e per esigenze di un controllo 
deirenergia solare, l'anta interna rimane in posizione di chiusura attuando 
Tisolamento termico, e l'anta esterna, con la veneziana o la tenda a rullo 
interna alia vetrata isolante totalmente abbassata, si spostera' verso 
l'esterno. In questo modo, l'anta esterna si frappone come barriera 
airirraggiamento solare. La soluzione adottata, determinata dalla 
separazione della vetrata esterna da quella interna , permette che il calore 
accumulato dalla vetrata esterna possa essere dissipato direttamente 
all'esterno, a beneficio della vetrata isolante interna. 

I/isolamento relativo della fmestra diviene ottimale, quando le ante interna 
ed esterna, con la veneziana o la tenda a rullo totalmente abbassata, sono 
contemporaneamente in posizione di chiusura e nelle circostanze dove non 
e' giustificato il tipo di interventi precedentemente indicati. II contributo 
determinato dal valore di conduttivita' termica della veneziana o tenda a 
rullo, quando questa e' totalmente abbassata, permette di migliorare e 
raggiungere un conseguente isolamento termico della vetrata isolante 
esterna.Nei periodi freddi, e quando le ante sono in posizione di chiusura, V 
isolamento della fmestra puo' essere ulteriormente aumentato, mediante 
una soluzione che permette di modificare il flusso termico delle ante vetrate 
della fmestra. La soluzione adottata prevede di predisporre un tubo lungo 



tutto il perimetro interno e in vista tra le due ante vetrate della finestra, 
contenente un fluido normalmente utilizzato per gli impianti di 
riscaldamento e/o condizionamento ; avente un' ingresso e un uscita in due 
punti passanti del telaio fisso. Per questa applicazione, la fonte energetica 
necessaria per il funzionamento, e' giustificata se riferita a quelle 
conosciute e di tipo rinnovabili come da impianti ove sia previsto un 
serbatoio di accumulo collegato a un pannello solare, o di tipo passivo, 
costituito da una rete di tubazioni collocati nel terreno o al di sotto 
deU'edificio , dove la temperatura e' come noto pressoche' costante, o di 
entrambi le soluzioni combinate tra loro. Questa soluzione permette di 
riscaldare l'aria contenuta tra le due ante vetrate isolanti della finestra, a 
beneficio della vetrata isolante interna, e dei componenti che costituiscono il 
contorno o perimetro della finestra. 

Conseguentemente, Tapporto energetico necessario che permette di 
modificare il flusso termico delle ante vetrate della finestra sara' influenzato 
anche dal valore di trasmittanza termica delle ante vetrate interna ed esterna 
in posizione di chiusura, e nelle condizioni ove tale esigenza si renda 
conveniente. II ricambio d'aria della finestra, e'attuato aprendo per un 
tempo determinato entrambe le ante 5 rispettivamente una verso Tinterno a 
Taltra verso Testerno. II controllo luminoso e attuato mediante la veneziana 
motorizzata e/o dalla tenda a rullo motorizzata, interna al vetrocamera. La 
finestra e 'programmable per tutte le funzioni di apertura e chiusura e di 
monitoraggio dei dati climatici, mediante sensori collocati internamente ed 
esternamente airedificio. I dati opportunamente elaborati, rendono 



disponibili i comandi da inviare ai servomeccanismi, che effettuano le 
regolazioni della finestra secondo le condizioni volute. 
I/invenzione viene spiegata con i seguenti disegni e che in maniera 
schematica fanno vedere: 
5 FIG. 1 — vista frontale della finestra con accennati telaio, ante, albero di 
trasmissione, motoriduttori, leve, aste di movimento, cerniere multiple. 
FIG. 2 - vista di una sezione B-B della finestra, con accennati le ante, le 
leve, le cerniere multiple in posizione aperta; e nuovamente le leve e le 
cerniere multiple in posizione chiusa indicate con tratteggio. 
1 0 FIG. 3 - vista di una sezione A~A con accennati telaio fisso o controtelaio, 
ante, vetrate interna ed esterna complete di profilo specifico di collegamento 
tra le vetrate e le ante, parte del sistema meccanico di movimentazione, 
componente per il controllo del flusso termico. 

FIG. 4 - Vista delle leve e loro collegamento mediante asta di trasmissione 
15 dimovimento. 

FIG. 5 - Vista delle leve e loro collegamento mediante cavi paralleli o 
profili rigidi paralleli. 

FIG. 6 - Vista delle leve e loro collegamento mediante sistema a 
cremagliera. 

20 FIG. 7 - Vista di due sistemi di leve e loro collegamento mediante cavi 
paralleli o profili rigidi paralleli. 

Una peculiarita r della finestra, (Fig.3) riguarda la scelta di inserire 
completamente il telaio 10 e le ante, 11 ; 11-1 la airinterno e tra le due 
vetrate isolanti 13 ; 14 della finestra. Questo permette di migliorare la 
25 conducibilita' termica determinata dal telaio e dalle ante, sovrapponendo ad 
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esse le vetrate isolanti , e quindi, aggiungendo air isolamento specifico del 
telaio e delle ante quello ulteriormente apportato dalle vetrate. 
Per un miglior risparmio energetico complessivo, e nella condizione di 
massimo isolamento, attuato dalle vetrate sovrapposte alle ante e al telaio, i 
5 meccanismi sono collocati a loro volta nella parte interna e visibile tra le 
due ante vetrate della finestra, e quindi permanentemente in vista. Questa 
soluzione permette un" omogeneita' lungo tutto il perimetro, dei componenti 
che costituiscono il telaio, le ante e le vetrate, senza interposizione dei 
meccanismi di azionamento per V apertura automatica. Anche il 

10 posizionamento (Fig. 3) di un tubo 54 per il riscaldamento e/o 
condizionamento , interno alia finestra e in vista tra le due ante vetrate , 
mantiene inalterata Tomogeneita' dei componenti che costituiscono il 
telaio, le ante e le vetrate. Un'ulteriore riferimento al risparmio energetico, 
determinato dairutilizzo dei motori elettrici, e r ottenuto mediante una 

15 soluzione atta ad ottenere una minore potenza e consumo di energia 
elettrica. La soluzione adottata (Fig.l;2) prevede Tutilizzo di cerniere 
multiple 30-31 di supporto, durante le fasi di apertura e chiusura, alle quali 
trasferire il peso determinato dalle ante, altrimenti sopportato dal motore 
elettrico , cosi' da ottenere un minore consumo elettrico dello stesso. 



20 



DESCRIZIONE Dettagliata 



II telaio della finestra e'costituito da un profilato laminato ad I (Fig.3;2;l) 
10 , o a U lungo tutto il suo perimetro , atto a ricevere nella concavita' che 
25 si viene a formare , delimitata dalla configurazione ad I o a U , oppure nello 
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spazio che si viene a formare nella configurazione aLoaCoaT, dei 
volumi di forme complementary che occupano delta concavita'o spazio. II 
profilo a I, ha funzioni di telaio e di controtelaio, e puo' coincidere anche 
con un componente della struttura portante deiredificio. Una parte cava 
5 del profilo a I e'orientata verso Testerno deiredificio, entro il quale 
e'collocata un'anta (Fig.3;2;) 11, che nell' insieme corrisponde alia parte 
esterna della finestra. La vetrata isolante esterna, (Fig. 3;2; ) 14 con air 
interno una veneziana motorizzata (Fig. 2; ) 15 , e' unita all'anta mediante 
un profilo specifico (Fig. 3;2;1 ) 12. In successione si ottiene che la vetrata 

10 isolante esterna ricopre 1' anta, e Tanta il telaio. Dalla parte opposta e 
simmetrica, corrispondente all'altra cavita'del profilo a I , e'collocata 
un r anta ? che neir insieme corrisponde alia parte interna della finestra. (Fig. 
3;2;1 ) 11-1 la. La vetrata isolante interna, (Fig. 3;2; ) 13 5 e' unita alLanta, 
mediante un profilo specifico (Fig. 3;2; ) 12. In successione si ottiene che la 

15 vetrata isolante interna ricopre V anta, e V anta il telaio. L r anta interna 
della finestra e'unica, ma composta di due parti: una parte con funzione di 
telaio ( Fig. 3;2) 11 rispetto all'altra parte ( Fig. 3;2;1) 11a, completa di 
vetrata isolante 13, con funzione di anta apribile. L'anta interna ad apertura 
manuale, quando e' totalmente aperta manualmente, ha la funzione di 

20 permettere: la pulitura dei vetri interni della finestra, T ispezione di tutto il 
sistema meccanico, di permettere un maggiore apporto energetico 
deU'energia solare direttamente airambiente, una maggiore trasmissione 
luminosa, o un maggior flusso d'aria di ricambio quando anche l'anta 
esterna e r in posizione traslata verso Testerno. 
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Per tutte le ante , sono previste le soluzioni idonee per la sicurezza, le 
guarnizioni di tenuta e isolamento conosciuti. Per l'anta apribile 
manualmente e' prevista una soluzione semplificata per l'apertura e 
chiusura, non rappresentata graficamente, mediante un perno di 
5 bloccaggio- sbloccaggio e di una maniglia fissa , situati in un un punto 
conveniente del profilo specifico. 

II meccanismo, del sistema automatico di finestra per il risparmio 
energetico, e' costituito da un minimo di: due alberi di trasmissione 
indipendenti (Fig. 3;2;1 ) 16, due motoriduttori indipendenti (Fig. 3;2;1 ) 

10 17, otto leve di eguali dimensioni (Fig. 3:2;1 ) 19 ; 20, quattro aste di 
movimento collegate alle leve (Fig. 3;2;1 ) 21, quattro cerniere multiple 
(Fig. 2;1; ) 30-31 le quali sorreggono interamente il peso delle ante, esterna 
e interna. Gli alberi di trasmissione, ( Fig. 3;2;1) 16 sono inseriti alle 
estremita' in un supporto specifico (Fig.3;l) 22 dotato di una sede ad attrito 

15 volvente, che permette la rotazione degli alberi nei due sensi. I supporti, 22 
sono fissati al telaio. Gli alberi di trasmissione, ad azionamento 
indipendente, (Fig.3;2;l ) 16, sono posizionati tra di loro parallelamente. Ad 
ogni albero di trasmissione sono collegate, in modo solidale e rigido, due 
leve (Fig. 1;2;3 ) 19, con il piano di rotazione in posizione ortogonale 

20 rispetto all'asse di rotazione dell'albero di trasmissione. Ad ogni albero di 
trasmissione, e' collegato un motoriduttore indipendente (Fig.l;2;3 ) 17, 
fissato a sua volta al telaio. In successione partendo dal telaio o controtelaio 
e considerando la disposizione dei componenti sino air albero di 
trasmissione, s'incontra: da una estremita', supporto 22 dell'albero di 

25 trasmissione fissato al telaio, leva 19 serrata suir albero di trasmissione 16, 



motoriduttore 17 fissato anch'esso al telaio con l'abero di tramissione 
passante; dall' altra estremita', supporto 22 dell'albero di trasmissione 16 
fissato al telaio 10, e leva 19 serrata sull'albero di trasmissione. 
Tutte le leve , presentano sulla superfice del piano di rotazione, tre fori 
5 distinti. Due fori sono collocati nella parte che definiamo inferiore della 
leva, e un foro nella parte superiore. Per quattro delle leve (Fig.3;4) 19, due 
per ogni albero di trasmissione, i due fori collocati nella parte inferiore, uno 
e' per ralloggiamento dell' albero di trasmissione (Fig. 1;2;3;4 ) 16, mentre 
quello immediatamente vicino e posizionato opportunamente, serve per 

10 ralloggiamento di un perno girevole 23 collegato ad un'asta di trasmissione 
del movimento 21. Per le rimanenti quattro leve , e che definiamo 
ausiliarie,(Fig.l;2;4) 20 i due fori collocati nella parte inferiore, un foro e' 
predisposto per ralloggiamento di un perno girevole 24, collegato a sua 
volta ad un supporto specifico fissato al telaio, mentre quello 

15 immediatamente vicino, serve per ralloggiamento del perno girevole 23 
collegato ad un'asta. di trasmissione del movimento 21. Ad ogni asta di 
movimento, e' rigidamente fissato all 'estremita' un perno, in posizione 
ortogonale rispetto air asse di movimento dell'asta. L/asta di movimento, 
determina il collegamento tra due leve (Fig. 1;2;4 ) 19 ; 20 un suo estremo 

20 e^ collegato alia leva 19, solidale con l'albero di trasmissione 16, e l'altro 
estremo e'collegato alia leva di tipo ausiliario 20. Le aste di movimento 
(Fig.l;2;3;4) 21 , due per ogni anta e disposte lateralmente sui lati verticali 
della fmestra, trasmettono il moto delle leve, solidali con l'albero di 
trasmissione, alle leve ausiliarie, comandate per mezzo dei perni girevoli 23 

25 posti alle estremita' delle aste. Questo e'reso possibile dal fatto che il 
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movimento dell'albero di trasmissione, attuato mediante il motoriduttore, 
imprime alle leve ad esso rigidamente collegate, un movimento rotatorio 
attorno airalbero di trasmissione; e a loro volta le aste ? imprimeranno alle • 
leve ausiliarie un analogo movimento rotatorio attorno al loro vincolo 
5 girevole( Fig. 1 ;2;4) 24. 

II collegamento tra le leve, altemativo all'asta di movimento, puo' essere 
attuato anche nei seguenti modi: 

a) - ( Fig 5 ) mediante cavi paralleli o profili rigidi paralleli 37;38 Nella 
parte inferiore delle leve 19 ;20 e in prossimita' dei rispettivi centri di 

1 0 rotazione, sono predisposti due fori. I fori sono collocati in punti specifici 
rispetto al piano di ogni singola leva. Nei fori, sono posizionati e vincolati 
alia leva mediante perni girevoli 35 ;36, dei cavi paralleli o profili rigidi 
paralleli 37;38. Questa soluzione permette di trasmettere il movimento della 
leva riferita airalbero di trasmissione 16 alia leva ausiliaria 20, mediante la 

15 trazione dell'uno o dell'altro, cavo o profilo rigido, 37;38 durante le fasi di 
rotazione delle leve nei due sensi, rispetto ai loro vincoli girevoli 16;24. 
b) - ( Fig. 6 ) mediante un sistema a cremagliera 39. 

Mantenendo inalterata la disposizione dell'albero di trasmissione 16 con 
relativo supporto e del riduttore 17, sulla leva riferita airalbero di 

20 trasmissione e' rigidamente fissata una ruota dentata 40. L/albero di 
trasmissione e passante tra la leva 19 e la ruota dentata 40. Dalla parte 
opposta e corrispondente alia leva ausiliaria 20, e r rigidamente fissata una 
ruota dentata 40 identica alia precedente. La leva ausiliaria e la ruota dentata 
sono fissate al telaio mediante un pemo girevole passante 24. La 

25 cremagliera e 'fissata al telaio mediante dei supporti specifici 41, che 
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consentono uno scorrimento , e permettono un movimento di traslazione 
della cremagliera nei due sensi, e secondo il proprio asse di movimento. La 
cremagliera mantiene invariata , la disposizione progettuale e il numero, - 
come previsto con le aste di movimento. La cremagliera e' accoppiata ad un 
5 estremo con la ruota dentata della leva dell'albero di trasmissione e 
dall'altro estremo con la ruota dentata della leva ausiliaria.il movimento 
dell'albero di trasmissione attuato dal motoriduttore, imprime alia ruota 
dentata riferita alia leva dell'albero di trasmissione, un movimento di N 
traslazione della cremagliera lungo il proprio asse, e un conseguente 
1 0 movimento rotatorio della ruota dentata riferita alia leva ausiliaria, e quindi 
un movimento di rotazione delle leve rispetto ai loro vincoli girevoli. 

Indistintamente, tutte le leve ( Fig. 1;2;4) 19;20 , presentano nella parte 
superiore un foro posizionato nel medesimo punto rispetto al centro di 

15 rotazione delle leve stesse. Nel foro e' collocato un perno girevole 25, a sua 
volta collegato ad un pattino 26, neirinsieme solidali con la leva. II 
pattino e' predisposto per eseguire uno scorrimento airinterno di una guida 
di scorrimento 27. Le guide di scorrimento 27, sono fissate sui lati delle 
ante, e in prossimita' dei pattini collegati alle rispettive leve. 

20 Un' altra soluzione, in alternativa al pattino e della corrispondente guida di 
scorrimento (Fig. 5; 6) , e" attuabile mediante un cuscinetto volvente 42 
scorrevole su un profilo tubolare 43 , rigidamente collegato alle estremita' a 
due supporti 44 fissati all'anta. 
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Per consentire un movimento di traslazione delle ante su piani paralleli 
rispetto al piano del telaio, e secondo una linea ortogonale rispetto alio 
stesso, la soluzione prevede V ausilio di una meccanica di supporto 
costituita da cerniere multiple ( Fig.l;2) 30-31. L/albero di trasmissione, 
5 azionato dal motoriduttore, esegue un movimento lungo il proprio asse di 
rotazione nei due sensi, attuando il movimento delle quattro leve, due 
solidali con Talbero di trasmissione e due comandate o ausiliarie. La forza 
esercitata dalle leve (Fig.l;2;4) 19;20 sui pattini 26, determina uno 
scorrimento degli stessi nelle rispettive guide 27, e contemporaneamente un 

1 0 movimento tale che i centri dei fori posti nella parte superiore della leva , 
opposti agli assi di rotazione delle stesse ? individuino un piano che si muove 
parallelamente a se stesso, mantenendo il parallelismo con il piano del 
telaio. La soluzione adottata, permette di eseguire un movimento dell'anta 
che ne permette il distacco graduale e preciso dalla concavita' del telaio, e 

15 quindi una corsa di apertura e/o chiusura della stessa, attuata in maniera 
indipendente per ogni anta o contemporaneamente di entrambe le ante. 
La meccanica di supporto (Fig. 1;2 ) per l'apertura delle ante, prevede 
quattro cerniere multiple 30-31, due per ogni anta della fmestra, sono 
collocate nella parte superiore interna e visibile della fmestra, in prossimita' 

20 delle leve ausiliarie, e fissate rispettivamente al telaio o controtelaio e 
all r anta. 

Ogni cerniera multipla 30-31, e r composta da due supporti di fissaggio 
28;29 , da due elementi piani che defmiamo ali 30 ; 31, e da tre perni 
girevoli 32 ; 33 ; 34 che attuano l'unione dei componenti la cerniera. I 
25 supporti 28 ;29 , sono fissati ad una estremita', rispettivamente al telaio e 



air ant a ? e all'altra estremita\ detti supporti presentano un foro passante. 
Le ali presentano dei fori passanti alle rispettive estremita' . II supporto 28 
fissato al telaio 10 , e'unito all'estremita'di un'ala, mediante il primo perno 
girevole 32 inserito nei rispettivi fori passanti. I/altra estremita' di detta ala 
5 31 e'unita all'estremita'della seconda ala 30, mediante il secondo perno 
girevole 33 definite centrale, inserito nei rispettivi fori passanti. In fine 
abbiamo Taltra estremita della seconda ala 30, unita all'altro supporto 29 
fissato all'anta, mediante il terzo perno girevole 34 inserito nei rispettivi fori 
passanti. La cerniera multipla , consente diversi gradi di movimento, questi 

10 avvengono secondo assi distinti. Le rotazioni consentite dalla cerniera 
multipla costituita da tre cemiere elementari di cui una fissa e solidale con il 
telaio, danno come risultato un moto orizzontale, utilizzato per l'apertura e 
la chiusura delLanta. La forza necessaria per lo spostamento delle ceniere 
multiple e contemporaneamente deir anta, e'fornita dalle leve 19 azionate 

15 dalLalbero di trasmissione 16 mediante il motoriduttore 17. Le cerniere 
multiple inoltre, costituiscono un vincolo di natura meccanica tale da 
garantire, con le leve, un movimento dell 'ant a parallelamente al piano del 
telaio. 

In fase di chiusura delle ante, le cerniere multiple risultano compattate; e in 
20 fase di apertura delle ante le cerniere multiple attuano un'apertura a libro, 
disponendosi verso un'ortogonalita' rispetto al piano del telaio.I due 
elementi piani definite ali di cui sono costituite le cerniere multiple, hanno 
dimensioni tali da consentire la corsa prevista per V apertura dell'anta. 
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Un'altro sistema meccanico ( FIG. 7 ) , analogo al modello precedente per 
finalita'e funzioni e che permette di ottenere im'apertura e una chiusura 
delle ante della finestra, e'attuato mediante una soluzione il cui 
meccanismo e'costituito da: due supporti, tre leve e cinque snodi e che 
5 unitariamente costituiscono un " sistema di leve Ogni "singola leva", 
rappresentata nel modello precedente, viene sostituita con un "sistema di 
leve", cosi'che per ogni anta sono previsti almeno quattro "sistemi di leve". 
Questa soluzione non prevede Tutilizzo delle cerniere multiple, dei pattini e 
le guide di scorrimento, o i cuscinetti volventi e i profili tubolari di 

10 scorrimento. La prerogativa di questo sistema meccanico, e 'quella di 
permettere di mantenere inalterata la configurazione e disposizione 
progettuale, come indicato nel modello precedente con le "leve singole", e 
di poter attuare il collegamento tra i singoli sistemi di leve, mediante alberi 
di trasmissione , aste, cremaliere, cavi paralleli o profili rigidi paralleli. II 

15 sistema di leve (Fig. 7 ), e'composto da un supporto specifico 45 fissato al 
telaio nel quale e'alloggiato un'albero di trasmissione 16 in una sede ad 
attrito volvente, che permette la rotazione deiralbero nei due sensi. In 
prossimita'di detto supporto 45, e'fissata in modo solidale con Talbero di 
trasmissione, una prima leva 46 o leva di azionamento, con il piano di 

20 rotazione in posizione ortogonale rispetto all'asse di rotazione deiralbero di 
trasmissione. In un punto specifico del medesimo supporto 45 fissato al 
telaio, e' disposta una seconda leva 47 collegata ad esso ad una estremita', 
mediante un perno girevole 49. Le estremita' opposte delle prime due leve, 
quella di azionamento 46 e quella fissata al supporto del telaio 47 mediante 

25 perno girevole 49, si collegano a loro volta ad una terza leva 48 , in due 
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punti distinti, mediante perni girevoli 50;51. La terza leva 48 infine, 
impemiata alle prime due, e' a sua volta collegata ad una estremita' ad un 
supporto 53 fissato all'anta , mediante un perno girevole 52. Ad ogni albero 
di trasmissione 16 sono collegate e fissate in modo solidale e rigido, due 
5 prime leve 46 o leve di azionamento; T albero trasmissione e' collegato a sua 
volta a un motoriduttore indipendente, fissato al telaio. Tutte le leve del 
sistema , sono disposte in modo tale che il movimento di rotazione 
deir albero di trasmissione a cui e'collegata in modo solidale la leva di 
azionamento , e Tinterazione tra le leve e dei loro vincoli, obbliga a un 

10 movimento simultaneo delle tre leve del sistema, che induce Testremita' 
della terza leva fissata all'anta ad un movimento traslatorio orizzontale. II 
sistema di leve appena descritto viene indicato per comodita' come un 
sistema di leve principale. Un sistema di leve identico, e defmito ausiliario 
per distinguerlo da quello principale precedentemente descritto, e' collocato 

15 in una posizione traslata rispetto al precedente. La differenza, che 
contraddistingue il sistema di leve principale da quello ausiliario, e'che la 
leva di azionamento 46 del sistema ausiliario e' vincolata ad una estremita", 
al supporto 45 fissato al telaio, mediante un perno girevole 24. II 
collegamento tra i sistemi di leve 5 principale e ausiliario, e' attuato 

20 mediante cavi paralleli o profili rigidi paralleli 37;38. I cavi paralleli o i 
profili rigidi paralleli , sono vincolati in punti specifici mediante perni 
girevoli 35; 36 alia rispettiva leva di azionamento 46 del sistema di leve 
principale e corrispondente leva di azionamento 46 del sistema di leve 
ausuliario. E'comunque possibile ripetere i collegamenti tra i sistemi di 

25 leve, principale e sistemi di leve ausiliario, mediante asta di movimento, 
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cremagliera, come applicato nel modello originario e riferito alle leve 
singole. II movimento dei cavi paralleli o dei profili rigidi parallel!, 
trasmette il moto della leva di azionamento del sistema di leve principale 
alia corrispondente leva di azionamento del sistema di leve ausiliario. 
Questo e ' reso possibile dal fatto die il movimento dell'albero di 
trasmissione, attuato mediante il motoriduttore, imprime alle due leve di 
azionamento del sistema di leve principale ad esso rigidamente collegate, un 
movimento attomo airalbero di trasmissione, e a sua volta i cavi paralleli o 
i profili rigidi paralleli imprimeranno alle leve di azionamento dei sistemi 
di leve ausiliari, un analogo movimento rotatorio attorno ai loro vincoli 
girevoli 24. Ad ogni anta corrispondono almeno quattro sistemi di leve ? due 
principali riferiti all'albero di trasmissione e due sistemi di leve ausiliarie, 
fissati rispettivamente al telaio o controtelaio e air anta mediante i 
rispettivi supporti . II collegamento tra i sistemi di leve mediante i cavi 
paralleli o profili rigidi paralleli, consentono un movimento di traslazione 
deiranta su piani paralleli rispetto al piano del telaio, attuando un'apertura 
o una chiusura della stessa. 



RWENDICAZIONI 
1- Sistema automatico di finestra per il risparmio energetico ,ottenuto 
tramite: un'apporto energetico di origine solare durante il periodo freddo, il 
controllo solare estivo, Tisolamento termico, il controllo luminoso interno, 
5 il ricambio d'aria, caratterizzato dal fatto di comprendere: 

a) - un telaio profilato laminato ( Fig.3;2;l) 10, lungo tutto il perimetro della 
finestra, ad I 5 o a U, o a L, o a C, o a T, atto a ricevere, nella concavita' che 
si viene a formare, delimitata dalla configurazione ad I, o a U ? oppure nello 
spazio che si viene a formare nella configurazione a L, o a C. o a T, dei 

1 0 volumi di forme complementari che occupano detta concavita'o spazio; 

b) - due ante mobili (Fig.3;2) 11, una esterna e Taltra interna 11-1 la , 
composte da una vetrata isolante 14 ; 13 unita mediante un profilo specifico 
12 , e tali da occupare con il profilo specifico detti volumi; 

c) - da un'anta interna (Fig.3;2) composta di due parti, una parte con 

15 funzione di telaio 11 rispetto all'altra parte 11a, completa di vetrata 
isolante 13, con funzione di anta apribile manualmente; 

d) - da una veneziana, o tenda a rullo motorizzata (Fig.2) 15 e interna al 
vetrocamera isolante esterno 14, costituita da materiale con un valore di 
conduttivita'termica variabile preferibilmente di Lambda 0,014 a 0,0125 

20 W/m°K; 

e) da un vetrocamera isolante riferito air anta esterna (Fig.2) 14, con 
caratteristiche fisico-ottiche idonee, e con un valore di trasmittanza termica 
variabile preferibilmente di U= 1,6 a 1,1 W/m 2 °K e con un fattore solare 
variabile preferibilmente dal 68% al 77% in grado di permettere un 

25 conseguente apporto energetico solare; e da una vetrocamera isolante 13 
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riferito all'anta interna con un valore di trasmittanza termica variabile 
preferibilmente di Uj= 0,6 a 0,3 W/m 2 °K; 

f) - da due ante, (Fig.2;3) 11; 11-1 la, il cui telaio e'costituito da un profilo 
con caratteristiche fisico-termiche idonee e con un valore di trasmittanza 

5 termica variabile preferibilmente di : U ^ 0,8 a 0,6 W/m 2 °K; 

g) — da un azionamento del movimento di dette ante, mediante mi 
meccanismo ( Fig.l;2;3) posizionato in vista permanentemente tra dette ante 
mobili vetrate e costituito da: due alberi di trasmissione 16 indipendenti, due 
motoriduttori 17 indipendenti, otto " leve singole " 19 ; 20 di eguali 

10 dimensioni complete di pattini scorrevoli 26 o da cuscinetti ad attrito 
volvente (Fig.5;6) 42, da otto guide di scorrimento (Fig.l;2;3) 27 o da 
profili tubolari ( Fig. 5;6) 43, da quattro aste di movimento ( Fig.l;2;3;4) 21 
o quattro cremaliere (Fig.6) 39 o otto cavi paralleli o profili rigidi paralleli 
(Fig.5) 37;38; 

15 h) - da quattro cerniere multiple (Fig.l;2), composte singolarmente da: due 
supporti di fissaggio 28;29 5 due elementi piani definiti ali 30;31, tre perni 
girevoli 32;33;34; 

i) - da un meccanismo alternative di azionamento (Fig.7) per il movimento 
di dette ante, attuato mediante un " sistema di leve " , composte 
20 singolarmente da: due supporti 45 ; 53, tre leve 46 ; 47 ; 48 , cinque snodi 
16 (24) ;49;50;51;52 , otto cavi paralleli 37;38 o profili rigidi paralleli; 
1) - da un tubo (Fig.3) 54 per il riscaldamento e/o condizionamento, 
disposto internamente e in vista tra le due ante vetrate della finestra che 
permette di modificare il flusso termico delle ante vetrate della finestra. 
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2 — Sistema automatico di finestra per il risparmio energetico, secondo la 
rivendicazione precedente, caratterizzato dal fatto che le ante (Fig.3) 11; 
11-1 la, sono collocate nella concavita' o spazio determinato dai telai, 
costituiti da profilati laminati a I, o a U , e con una parte cava orientata 

5 verso l'estemo, oppure negli spazi delimitati dalle conflgurazioni a C con 
lati eguali , a L con lati diseguali, oaT, orientati nei quattro modi possibili 
secondo la propria sezione trasversale. 

3 — Sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il telaio (Fig.l;2;3) 

10 10 ha anche funzione di controtelaio della finestra o di elemento portante 
della struttura di un edificio. 

4- Sistema automatico di finestra per il risparmio energetico, secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il telaio (Fig.l;2;3) 
10 o controtelaio e le ante 1 1;1 1-1 la sono collocate internamente e tra le 

1 5 vetrate isolanti della finestra 1 3 ; 1 4. 

5 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il telaio (Fig.l;2;3;) 
10 o controtelaio e le ante interna 11-1 la ed esterna 11 ,sono sovrapposte 
per il massimo della superficie, dalle vetrate isolanti (Fig.l;3)13;14 

20 6 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che Tanta interna (Fig.3) 
e' unica, ma costituita da due parti : una fissa 11 rispetto all'altra parte 11a 
apribile manualmente e completa di vetrata isolante 13, e che permette 
quando e' aperta manualmente, di ottenere un maggiore apporto dell'energia 

25 solare diretta all'ambiente , una maggiore trasmissione luminosa, o un 
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maggior flusso d'aria per il ricambio quando anche l'anta esterna e' in 
posizione traslata verso Testerno. 

7- sistema automatico di fmestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il telaio(Fig.3) e le 
5 ante 11:11-11 a, sono posizionate airinterno e tra le due vetrate isolanti 
13; 14 della finestra, e che permette di migliorare la conducubilita' termica 
del telaio e delle ante con la sovrapposizione ad esse delle vetrate isolanti, e 
quindi, aggiungendo airisolamento specifico del telaio e delle ante quello 
ulteriormente apportato dalle vetrate. 

10 8- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.3) che le parti di 
collegamento determinate dalla sovrapposizione delle vetrate 13; 14, alle 
ante 1 1;1 1-1 la e al telaio 10, non comprendono 1' interposizione di 
meccanismi di azionamento e di motoriduttori per attuare Tapertura e 

15 chiusura delle ante della finestra, permettendo un'omogeneita' lungo tutto il 
perimetro, dei componenti che costituiscono il telaio, le ante e le vetrate. 

9 - sistema automatico di fmestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.2) che la veneziana 
15 e/o tenda a rullo interna alia vetrata isolante esterna 14, ha un valore di 

20 conduttivita' termica variabile preferibilmente di Lambda 0,014 a 0,0125 
W/m°K, determinando una conseguente diminuzione del valore di 
trasmittanza termica del vetrocamera, quando la veneziana o preferibilmente 
la tenda a rullo, e' totalmente abbassata. 

10 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
25 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.2;3)che il 



vetrocamera isolante estemo 14 ha caratteristiche fisico-ottiche idonee, con 
valore di trasmittanza termica variabile preferibilmente di U= 1,6 a 1,1 
W/m 2 °K , e un fattore solare variabile preferibilmente dal 68% al 77% , in 
grado di permettere un conseguente apporto energetico di origine solare 
5 11- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.2;3) che la vetrata 
isolante interna 13 ha valori di trasmittanza termica variabile 
preferibilmente di U =0,6 a 0,3 W/m 2 °K. 

12 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
10 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.2;3) che il valore di 

trasmittanza termica del profile di cui e' costituito un'anta ll;ll-lla, e r 
variabile preferibilmente di U = 0,8 a 0,6 W/m 2 °K 

13 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che risolamento termico 

1 5 della finestra, e' attuato mediante una soluzione progettuale che unitamente 
alle caratteristiche della trasmittanza termica variabile preferibilmente con 
un valore di U= 1,6 a 1,1 W/m 2 °K per il vetrocamera esterno, di U= 0,6 a 
0,3 W/m 2 °K per vetrocamera interno, di U= 0,8 a 0,6 W/m 2 °K per il profilo 
costituente ogni singola anta, e del valore di conduttivita' termica variabile 

20 preferibilmente di Lambda 0,014 a 0,0125 W/m°K per la veneziana o tenda 
a rullo, permette di ottimizzare risolamento tra i diversi componenti: (Fig. 
2;3) telaio 10, ante ll;ll-lla, e vetrate 13;14, e risolamento termico 
globale. 

14 — sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
25 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il ricambio d'aria 
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e'attuato mediante l'apertura (Fig. 2) delle ante interna 11-1 la ed esterna 
11, e che rapertura dell'anta manuale 11a e dell'anta estema 11, permette 
un maggior flusso di aria tra l'esterno e l'intemo. 

15 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
5 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il controllo luminoso 

(Fig.2) interno e'attuato con la veneziana o la tenda a rullo 15, motorizzata, 
mediante i diversi orientamenti delle lamelle o delle diverse posizioni 
ottenibili nelle fasi di salita e discesa della veneziana o tenda a rullo. 

16 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
10 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;3) che gli alberi 

di trasmissione 16, possono essere in numero di uno o superiore, e collocati 
nella parte superiore o inferiore, interni tra le due vetrate della finestra, o 
indifferentemente uno superiore e uno inferiore o in altro punto intermedio e 
relative ai due lati verticali della finestra. 

15 17 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico , secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;3) che il 
motoriduttore 17, con Talbero di trasmissione 16 passante, e'fissato al telaio 
10 e in sostituzione di un supporto 22, e/o posizionato in un qualsiasi punto 
deiralbero di trasmissione. 

20 18 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico, secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;3;4;5;6) che la " 
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leva singola " 19;20 di cui e' costituito il meccanismo, puo' essere in 
numero minimo di quattro a un numero superiore per Tintera finestra, e x - 

configurate nelle diverse tipologie o figure geometriche, permettendo nello 
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specific©, anche la variazione nella distribuzione dei fori per 
l'alloggiamento della meccanica prevista. 

19 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico, secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;3;4;5;6) che i 

5 fori previsti sulla "leva singola" per Tapplicazione della meccanica 
prevista, possono variare da un minimo di tre, oaun numero superiore. 

20 - Sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Figl;2;4)che le " leve 
singole " 19 ; 20 sono tra loro collegate da un'asta di movimento 21 

1 0 rettilinea o curvilinea, e che le aste possono variare da un minimo di quattro 
a un numero superiore. 

21 — sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;4) che Tasta di 
collegamento 21 alle "leve singole puo' essere sostituita per la medesima 

15 funzione, da (Fig.5) due cavi paralleli 37;38 o da due profili rigidi paralleli 
collegati rigidamente alle leve singole 19;20 , mediante perni girevoli 35;36. 

22 — sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.6) che il 
collegamento delle " leve singole " 19;20 puo' essere attuato con un 

20 sistema a cremagliera 39. 

23 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico, secondo le 
rivendicazioni precedents caratterizzato dal fatto (Fig.l;2) che le cerniere 
multiple 29;30;31;28 sopportano il peso delle ante. 

24 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
25 rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.l;2) che le cerniere 
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multiple 29:30:3 1;28 potendo essere collocate nella parte superiore o 
inferiore secondo la verticalita' dei lati della finestra, permettono un 
movimento di apertura e chiusura delle ante parallel© rispetto al piano del 
telaio. 

5 25- sistema automatic© di finestra per il risparmio energetico, secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto(Fig.l;2) che le cemiere 
multiple 29;30;31;28 possono essere configurate nelle diverse tipologie e 
figure geometriche, e che gli elementi costituenti la cerniera possono variare 
in numero e dimensioni. 

10 26 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;3) che tutti i 
meccanismi relativi alia movimentazione delle ante, sono collocati 
internamente alia finestra , visibili e in vista permanentemente, attraverso le 
ante vetrate della finestra, permettendo di ottenere un' omogeneita' del 

15 materiale, lungo tutto il perimetro, dei componenti che costituiscono il 
telaio, le ante e le vetrate, senza interposizione di detti meccanismi, per la 
movimentazione di dette ante. 

27- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.2;4) che i pattini 26 
20 scorrevoli sulle rispettive guide 27, possono essere costituiti (Fig.5;6) da 
cilindri volventi 42 scorrevoli su profili tubolari 43. 

28 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.3) che Tanta apribile 
manualmente 1 la, e 'interna alia concavita' del telaio 10. 



29 — sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;4;5) che il 
meccanismo attuato mediante un sistema di " leve singole " 19;20, e' 
attuabile anche (Fig.7) con un sistema di leve 5 costituito da due supporti 

5 45;53, tre leve 46;47;48 e cinque snodi 16 (24) ;49;50;51;52 e defmito " 
sistema di leve 

30 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.l;2;4;5) che ogni 
singola leva del meccanismo a "leve singole" 19;20 , e' sostituibile (Fig.7) 

10 con un "sistema di leve"; mantenendo inalterata la configurazione e 
disposizione progettuale originaria attuata con le "leve singole " . 

31- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.7) che i collegamenti 
tra i singoli "sistemi di leve e' attuabile mediante il collegamento 

15 specifico della leva di azionamento del " sistema di leve " principale 46(16) 
, alia leva di azionamento del "sistema di leve" ausiliario 46(24), mediante 
asta (Fig.4)21, cremagliera (Fig. 6) 39, cavi paralleli o profili rigidi paralleli 
(Fig.5;7)37;38 . 

32- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
20 rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.7) che il "sistema di 

leve", non modifica e mantiene inalterata Tapplicazione mediante albero di 
trasmissione 16 e motoriduttore. 

33 sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto (Fig.7) che il "sistema di 
25 leve" perrnette di escludere Tapplicazione delle cerniere multiple, dei pattini 
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e delle guide di scorrimento, dei cuscinetti volventi e i profili tubolari di 
scorrimento, per attuare il movimento delle ante. 

34 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent!, caratterizzato dal fatto (Fig.7) che il "sistema di 

5 leve" , puo' essere in numero minimo di quattro a un numero superiore per 
Tintera finestra, e che ogni singola leva 46;47;48 costituente il " sistema di 
leve " puo' essere configurata nelle diverse tipologie 5 figure geometriche, 
quantita', disposizione, e rispettivo collegamento; e nello specifico, 
permettendo anche la variazione e dislocazione dei punti di collegamento e 
10 interazione tra le singole leve che compongono il singolo"sistema di leve ". 

35 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.7) che i "sistemi di 
leve" sono collegati tra loro mediante cavi paralleli 37;38 o profili rigidi 
paralleli e in alternativa (Fig.4;6) mediante asta 21 , o cremaliera 39. 

15 36- sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.3) che 
Talloggiamento di un tubo 54 contenete un liquido utilizzato per impianti di 
riscaldamento e/o condizionamento, e'disposto in vista pennanentemente tra 
le due ante vetrate della finestra, permette, mediante la variazione di 

20 temperatura del liquido in esso contenuto di riscaldare e/o raffrescare Taria 
airinterno delle due vetrate e quindi di modificare il flusso termico delle 
ante vetrate della finestra, quando le ante sono chiuse. 

37 - sistema automatico di finestra per il risparmio energetico secondo le 
rivendicazioni precedent^ caratterizzato dal fatto (Fig.3) che l'apporto 
25 energetico necessario per modificare il flusso termico delle ante vetrate della 



fmestra, e' influenzato anche dal valore di trasmittanza termica, 
determinate dalla ante interna ed esterna complete di vetrate isolanti in 
posizione di chiusura, e nelle condizioni ove tale esigenza si renda 
conveniente. 

II richiedente 
Ramin Filippo 
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